
・ケーブルの疲労が検査出来ます。

ケーブル（ロボット用制御線）疲労検査

伸縮回数：０（新品）、１万回、５万回、１０万回、７５万回、１００万回、１５０万回

ケーブル（ロボット用制御線）疲労検査 新品 1万回 5万回 10万回
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ケーブル（ロボット用制御線）疲労検査 新品 万回 万回 万回

75万回 100万回 150万回
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